HP Electronik A/S Gatemaster
GM4X-9501-1.00

Funktionsbeskrivelse for Gatemaster GM4X vers. 1.00
Gatemaster er et dgrstyringsmodul til elektrisk betjente dere.

Gatemaster GM4X styrer dgrene med signalerne "ALLE OP", "ALLE LUK" samt "D@R OP".
Rakkefalgen fortzeller endvidere om prioriteterne pa indgangene, sakedes at:

ALLE OP er 1. prioritet.
ALLE LUKer 2. prioritet.
D@R OP er 3. prioritet.

Darenes fart styres medDarenes fart styres med pulsbreddemodulation af spendingenDgrenes fart styres med
afhaengig af dgrenes position i forhold til aftasterne S1 & S2.

Farten er reguleret saledes:

"VED ABNING" : "HIGH SPEED" indtil S1 fgleren aktiveres
derefter kobler dgren til "MOMENT HOLD"

"WVED LUKNING": "LOW SPEED" indtil S2 faleren aktiveres
derefter kobler dgren til "MOMENT HOLD"

De 3 effekttrin kan justeres trinlgst indenfor de pa dokument nr. 100-2 omtalte niveauer.

SafremtSafremt klemsikringen aktiveres under lukkebevegelsen, mellem S1 & S2 falerne, vilSafremt klemsiki
omgaendeomgaende skifte til abning med hastigheden "HIGH SPEED". Anvendes klemsikringen ikomgaer
efterlades indgangene uforbundet.

Nar dgren bliver abnet, vil der, nar S1 faleren bliverNar deren bliver dbnet, vil der, nar S1 faleren bliver aktiver
startetstartet en pausetimer,startet en pausetimer, denne vil ved tidsudlgb af startet en pausetimer, denne vil ved t
opop inden tidsudlgb, vil timeren starte forfra med ny tidsudleb. Pauop inden tidsudlgb, vil timeren st
"PAUSETIMER", justeringen er som de pa dokument nr. 100-2 omtalte niveauer.

PausetimerPausetimer kanPausetimer kan endvidere frakobles ved aktivering af switch "PAUSETIMER
styringens forplade, ved OFF vil dgren forblive oppe indtil "ALLE LUK" aktiveres.

Gatemaster GM4X vil ved opstart (nar spendingen kobles til) altid forsgge at lukke dgren.
ForFor at modvirke fejloperationer under justering, SKAL "SECURITY "SECURITY GUARD" justeres tilma
mensmens de 3 fartniveauer samt timer justeres. Herefter justeres "SECURITY GUARD"mens de 3 fartniveal

til hold moment aktiveres ved hindring af darbe veegelsen.

GM4X er konstrueretGM4X er konstrueret med pulsmodulationsstyring af motorensGM4X er konstrueret me
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derder automatisk for varierende forsyningsspanding, endvidere bevares der etder automatisk for var ierende forsy
for motoren.

EnEn kraftig "stgjpuls” paEn kraftig "stajpuls" pa indgangene vilEn kraftig “stajpuls" pa indgangene vil ikke skade
af derene.

Forbindelsesdiagram:
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